
南昌市中心医院（瑶湖分院）27包设备
调研需求
	采购品目
	调研核心参数及功能需求

	1、手动功率车
	搬运手柄调节范围：650～930mm。
回旋手柄角度调节范围：0～80mm。
用途：改善上/下肢关节活动范围，进行上/下肢肌力及协调性训练。
材质：型材、橡胶、海绵。
结构形式：脚轮、扶手、计数器、训练部分。

	2、PT凳
	1、升降功能：升降轻便灵活，无噪音。
2、椅面载荷：静载荷不小于135kg。
3、功能适用：治疗师对患者进行手法治疗时可移动式的坐具。


	3、PT床（电动升降床）
	1、床面升降行程：0～500mm，允差±30mm。
2、最大安全载荷：≥200kg。
3、控制方式：手柄开关和脚踏开关。
4、配备4个脚轮通过脚踏四联动装置锁定。
5、电机最大推力：≥8000N。

	4、FES上下肢康复踏车
	1、 训练模式：具有≥5种
2、 训练方式：具有≥4种
3、显示屏：彩色智能触摸屏。
4、训练时间可调，调节范围：1min～120min。
5、被动模式的转速可调节范围：2～55r/min。
6、转速变化率不大于0.5r/s²。
7、正转与反转，通过方向键可改变转动方向。
8、设备阻力：阻力1～20档可调，步进1档。
9、训练过程中显示的数据包括运动时间、运动阻力、运动速度、对称性、训练模式及痉挛显示。
10、设备智能检测患者肢体用力情况。
11、设备在训练过程中提供肌力对称性信息。
12、训练结束后显示锻炼时间、运动距离、痉挛次数、主被动时间占比、左右平衡比例等信息。
13、安全保护措施：具有手动急停、痉挛保护和超速报警功能。
14、痉挛控制功能：可开可关。
15、痉挛灵敏度：低，中，高三档可调。
16、工作噪音≤60dB（A）。

	5、起立床
	1、电源：AC220V±22V；50Hz±1Hz。
2、功率：250VA。
3、控制方式：手柄控制；
4、床面离地高度：550mm，允差±50mm。
5、脚踏板调整角度：背屈最大为20°，跖屈最大为30°，允差±3°。
6、承重：≥175kg。
7.站立角度调节：0~85°可调  
8.起立时间：从0°升至85°时间不应小于30秒

	6、下肢床旁康复踏车
	1、支持床旁操作方式，可将设备推至床旁，用于卧床患者的康复训练。
2、阻力设定范围：1Nm～15Nm。
3、速度调节范围：5rpm～55rpm，步进1rpm。
4、训练时间：1min～60min连续可调，步进1min。
5、电机等级分为高、中、低三档。
6、设备高度可电动调节，调节范围：0～150mm，允差±10%。
7、下肢配件调节灵活。
8、≥8英寸液晶触摸屏。
9、机身底部具有四个脚轮，脚轮可锁止，方便整机移动或固定。
10、主动运动过程中屏幕实时显示左右两侧用力程度的比例情况
11、具有训练时间、训练速度、训练阻力、痉挛等级的设定功能。
12、具备痉挛保护功能，痉挛保护可选择关闭或开启。
13、训练过程中显示的数据包括运动时间、运动阻力、运动速度、对称性、训练模式及痉挛显示。
14、设备具有手动急停开关。
15、设备可以智能检测患者肢体用力情况，并根据其用力程度，自动切换主动模式或被动模式。
16、具有正、逆两种运动方向，在训练过程中可以改变方向。

	7、多体位手法治疗床
	1、人性化设计具有肩孔、海绵扶手。
2、配有患者呼吸孔及海绵堵头。
3、床体最大承载重量：≥200kg。
4、床体配备调节地脚，便于调整床体平整度。


	8、FES四肢联动康复踏车
	1、供电方式：内部、外部电源供电两种可自由转换。
2、最大承重：≥200kg。
3、操作显示：≥7英寸液晶触摸显示屏。
4、操作屏幕显示内容：时间、功率、步频、新陈代谢率、步数、卡路里、阻力等级。
5、步频范围：0～250步/分，功率范围：0～800瓦特，累积计步：9999步，卡路里消耗：0～999卡。
6、阻力调节：10级阻力（0～20N·m），允差±10%，步进2N·m。
7、座椅由前向后调节范围：0～325mm，允差±5%。
8、把手长度调节范围：0～400mm，允差±5%。
9、座椅可向左右旋转90°，旋转至90°时自动锁定，允差±2°。
10、座椅靠背调节角度：0～30°，允差±5°。

	9、八段位手法治疗床
	1、最大起升重量：≥200kg，允差±10kg。
2、床体升降行程：0～300mm连续可调，允差±30mm。
3、头部段面两侧手臂托架调节行程：0～200mm，允差±20mm。
4、头部段面调节角度：相对水平面-40°～+45°连续可调，允差±5%。
5、腰胸段面调节角度：相对水平面0°～+25°连续可调，允差±3%。
6、左右双下肢段面调节角度：相对水平面-25°～+40°连续可调，允差±3%。
7、控制方式：配备有电动脚踏开关进行电动升降，同时配备有手柄开关，可进行点动升降诊疗床面。
8、诊疗床噪音≤60dB。
9、配备4个脚轮通过脚踏四联动装置锁定。
10、床体头部、腿部段位活动由气弹簧控制。
11、配有患者呼吸孔及海绵堵头。
12、推杆电机最大推力6000N。

	10、九段位手法治疗床
	1、最大起升重量：≥200kg，允差±10kg。
2、床体升降行程：0～300mm连续可调，允差±30mm。
3、头部段面两侧手臂托架调节行程：0～200mm，允差±20mm
4、头部段面调节角度：相对水平面-40°～+45°连续可调，允差±5°。
5、腰胸段面调节角度：相对水平面0°～+20°连续可调，允差±3°。
6、下身段面调节角度：相对水平面-20°～0°连续可调，允差±3°。
7、腰胸段面两侧手臂托架向下90°，允差±3°。
8、控制方式：配备有电动脚踏开关进行电动升降，同时配备有手柄开关，可进行点动升降诊疗床面。
9、诊疗床噪音≤60dB。
10、配备4个脚轮通过脚踏四联动装置锁定。
11、床体头部、腿部段位活动由气弹簧控制。
12、配有患者呼吸孔及海绵堵头。
13、推杆电机最大推力为6000N。

	11、龙氏颈椎牵引椅
	1、组成：
   本牵引椅由底座椅架、牵引架、粗调装置、微调装置、重锤等部分组成。
2、技术参数：
   a、工作牵引力：40-300N（牛顿）范围内任意调节20N（分13档调节）
   b、起始牵引力：40N（牛顿）
   C、牵引行程：0-420mm 
3.牵引力输出限值：颈椎牵引的大牵引力应不大于350N（坐姿）
4.承载能力：能够承受大患者体重为100kg时而不发生裂纹、开焊、断裂、沉降或塑性变形。

	12、肘关节牵引训练椅
	1、座垫高度调节范围：510～660mm。
2、升降支架调节范围：0～160mm。
3、前臂垫调节范围：0～230mm。
4、角度调节支架调节角度范围：0°～-25°。
5、靠背垫角度调节范围：90°～120°。
6、前臂支架角度调节范围：0°～120°。
7、座垫额定载荷：≥135kg。
8、材质：型材、多层板、橡胶、海绵、皮革。
9.结构组成：椅架、绑带、牵引配重支架、升降支架、角度调节支架、靠背垫、分度盘、弹簧销、小腿支架、配重支架、弹簧箍、配重块等



[bookmark: _GoBack]以上设备要求质保期≥5年，使用年限≥8年
1

